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TOCYAAPCTBEHHBH CTAHJALAPT COIO3K CCP
.. ]

CTAHKH BAJJAHCHPOBOYHBIE

CHMBOJIN HAR HAHEJSX YRPABJICHHS rocrt
Balancing machines. 2898991
SYITIbOlS for front panels (“CO 3719‘—'82)
OKI1 6580

Jlara smenenns 01.01.92

Hacrosmuii crangapr ycraHaBJHBAaeT CHMBOJH Ha IaHeAaX yIn-
paBJenusa 0aJaHCHPOBOYHEIX CTaHKOB, 6aJaHCHPOBOYHEIX CTEHAOB.

[IpumepH HCHOAB30BaHUS OCHOBHEIX CHMBOJIOB B YC/IOBHEIX H306pa-
JKeHHAX 151 6aTaHCHPOBOYHHX CTAHKOB C FOPH30HTAJNbLBOM M BepTH-
KaJbHOH OChIO NPUBEAEHH B MPHJOXKEHUH 2,

TepMuHbl U onpeneseHHs MOHATHH B o6aactd 6GasaHCHPOBKH Bpa-
marmomuxcsa rea — pno F'OCT 19534,

INpunuun  nocrpoenus  rpacdHueckux  cuMBosoB — 10 I'OCT
12.4.040. -

TpeGoBaHus HACTOMAILETO CTAHAAPTA ABJAIOTCT PEKOMEHAYVeMBIMH,
3a HCKJWUenHem taba. 1.

Tabaxual
OcHOBHBIE CHMBOJILI
CHMBON HaumenosaHue camMpona
a AHTAHACKOM Ha ¢ ¢
RaHMEHORAH HE H3oBpanenne A AEKo a qg";:‘:{%‘g KoM

1. Topen poropa End view of Vue d'un fotor
A @ rotor en bout

2. Porop ¢ ropu- Side view of ro- Vue latérale d'un,
30HTAAbHON tor (horizontal rotor 4 axe hori-"
ehI0 ) axis) | zontale "’

Y

©) HsparennctBo crangapros, 1991

Hacrosmufi cranaapr He MOXer GHTL HOJHOCTHLIO MAH YACTHYHO BOCHPOR3BEREN,
THPAXMpPOBAN H pacmpocTpanen Ge3 paspemennsa [occranpapra CCCP

Hapanne opHIHAABHOE



11 POUVOANCHIIC TAOA. 1

CumBoa

Ha:imetioBaHHe CHMBOIA

HAHMCHOBAHHE

H300pa.KeHHe

Ha adrgaHiickod
H261K2

Ha {paiuyackoe4
A3LIKE

3. Porop ¢ sep-
THKAJbHOMN
OChIO

Side view of ro-
tor (vertical axis)

Vue latérale d’'un
rotor 4 axe ver-
ticale

- 4, DncGanasic

Unbalance (ar-
row directed out-
wards)

Balourd a corri-
ger (fléche diri-
gée A I'extérieur)

8. .KOppe"KIlHH

OROWIFEn

Compensation
(arrow direc-
ted inwards)

Balourd correteur
(fléche dirigée
vers l'intérietir)

6. 3uagyenue aHc-
_banasdca

Amount of unba-
lance

Valeur associée
au balourd

7. ¥Yroa nucba-

Angle of unba-

Angle associée

JNaHCA 4 lance au balourd
8. Onopa Z Bearing position | Paljer
9, Haockocrs W Correction plane | Plan dans le
KOPPeKiHd in a rotor rotor
poropa o
30, YMHuoxenue Multiplication Signe de multi-
. >< ; sign plication



- I1podosacenue 1aba. 2.

CumBOA " HaumecHoRaHHE CHMBOAA
HaNMeHOBaHHe Ha06paieue Ha ";‘;;‘,‘22"““ . wa ¢;;a;:§‘3éscxow
11. Paanyc Kop- Radius measu- Rayon
PeKUMH r rement
12. Jlunefinue a, b, ¢ d Longitudinal Mesureq longity-
pasMepH T. A, measurements dinales
— 1
13. Tapuposauie ' - Calibration Etallonage
6anaHCHDPOROT- r - -
HOro cTaHka
14. Mpucoegnuse- 7 Y | Add material Ajouter_de In
Mas KOppex- matiére :
THpYIOLLas )
Macea
15. YaanneMas / ~ Remove material | Enlever de 1a
KOPPEKTHPYIO- : - matiére
mas Macca '
16. Kontpoas ' * | Test, check, verif Contréle - -
OHP - /Konmpans y |Lonirdle
17. ®ororaTuHK N Y} Photocoll Cellule photo-
o : éloctnqne
(
18. Crpobockonn- T==r~_. |Stroboscopic Lampe strobo-
yeckas Jamna _____'_-D " lamp l scopique




¢ & TOCT 2898991
IIpodoaxerue raba. 1
Cumson HaumeHoBayHe cHMBONA
B
HAUMEH OB AUHE u306paxenne na "2;3&;""“‘ Ha q’p;::g: croM
19. Texepartop cu- ro Sine wave gene- Génerateur
HYCOHaNbHEIX L jnf : rator d’ondes sinuso-
HMNYJILCOB - idales
20. T'eneparop - - [~ Square wave Générateur
NpAMOYTOJb- . 1 . generator d'impulsions’ -
HBX HMIYJb-
cOB ‘

”r

21. CraTHueckas.

Static unbalance

Force de ba:-
Iourd Lot

5. TV
HeypaBHOBe- ‘t 1
HIEHHOCTh -

22. MomenTthas . - |- yee Couple unbalance | Couple de
HeypaBHOBe- : | balourd -
IIEHHOCTh :

23. Hunamugeckas | a " 8 |Dynamic Torseur de " -
HeypaBHOBE- M unbalance balourd o
IIEHHOCTH b -

24. BxaoueHne . - |. SRR Switcg of mar- Enclencheme'nft“
MAPKHPOBOYHO- . > — king device d'un dispositi
ro ycrpoficTBa - N de marquage

25. Paanenenue : ;-
naockocTel ..

KOPPEKIUHH

Plane separa-
tion

Séparation de
plan

H PHMENaHH e. Cuuso.nl 24, 25 8 HCO 3719—82 OTCYTCTBYIOT H: anenenu B
CTAHAAPT KAK ommomne NOTPeSHOCTAM BaPOJHOro. xossﬁma



rocr 2808991 C. 8

ITPHAOXEHHE 2
Cnpasounoe

TaGaxna 2

O6uerexunueckne CHMBOAN HA NaHeasix ynpasjienus O6anNaHCHPOBOYHLIX CTAHEOB

sous tension)

CaMBOIHN HzuMeHoBaHHE CHMBOJA
HaNMEHOBAHHE u300paxenye na “ﬁ;;i,,;“g‘*"“ ma %’:&“m
1. Yacrtora Number of revo- | Vitesse de rota-
BpaIeHHA X / . lutions per mi- tion en tours
min 1 nute par minute
2. ¥Ypeauvenue ~ Increase in Augmentation
CKOPOCTH . | speed ' de vitesse
i
3. Cuuxenne o Decrease in Diminution
CKOPOCTH speed de vitesse
4, Usmenenve - Variability Variabilité
5. TnapHHA BHK- Main switch Interrupteur
JI09aTeNb ‘ 5;]] L principal
6. BraoteHo l On {power) Marche (mise

7. O1kaioueHo

Off (power)

Arrét (mise
hors tension)



-

A

. O IRy SWJWOU T ¥Fa
IIpodoaxcenue raba. 2
TSt CumBoas HauMenopaHue cuMBosia
EauMEHOBaHHe H3o0paxeHHo Ha “:,‘;;f,‘,i‘f"m ha tbp:::ggcxou
8. BxaoweHo— Oan/i_l)__ff (push- Marche-arrét
OTKMIOY€HO -push) ' par bouton
\.L/ poussoir
9. Apapufiguit . Emergency off Arrét d’urgence
' BHKJAIOUATEND (large convex (gros bouton
(Gonpwas BH- : button entirely bombé entiére-
NYK348 Kpac- _ . red) ment rouge)
Has KHONKa) '
10. Quxcauun Lock or tighten Verrouillage
“‘l*" .
—
11. OcBofoxne- i Unlock, unclamp | Déverrouillage
HHe : ' (chuck open) :

12. TopMos BkaO- | Brake on Serrer le frein
qeH :

13. Topmos BH- Brake off Desserrer
KJ10YeH -le frein

14. Pa6ora B aB-
TOMATHIECKOM

il
3
(R
.

4
.
J
4 L
[

~(O-
O~
L

Automatic. (or
semi-automatic)

Cycle automati-
que (ou semi-

pexHMe cycle ‘automatique)
15. Pyunoe yn- ' Hand control Commande
manuelle

paBieHRe




FOLY 2090@—~01 G, 7

Hpodoarxcenue raba. 2

"\ CuMBOMS 'Ha HMCHOBaHHE CHMBONA
HapMEHOBanAe 1306paKeHHe 1a a:rsmicxou Ha ¢ ;‘::g 3CKOM.
16. Hanpapaesue - Direction of con- |Sens de rotation
Bpamelns ’_ N, tinuous rotation unique
7
17. Bpameure 3 p—— Rotation in Rotation dans
AByX HgHpaB- | - 8 two directions deux sems
JeHRAX
18. Brumayne ' Caution Attention
a2
19, Curnaapnasn Signal lamp Lampe de signa-
JaaMna ( ® , lisation
20. Cuaska | Qil lubricant Lubrification
f{ |
¢
21, IMepemennufl + | Alternating cur- [ Courant alter-
TOK 4aCTOTH f /\Jf HZ | ren} of frequen- gsggcgeffré-
cy
22, [TepeMennu# ( Alternating Courant aiter-
TOK ~/ current natif
23. ITocTosunuA 4 —— Direct current Courant continu

TOK




AU &LOQOUOSTTTV 2
Npodoaxenue raba. 2
CHMBOIL HauMenoOpaiHe CHMEBOAA
HAHMEHO BAYHE n306paKeHHe Ha a;l;g:gcxou Ha m?:;glx?emu
24, TlocToRHHHA T Both direct and Courants eontinu
TOK H Ilepe- LN alternating et alternatif
MEHHHA TOK current
25. OanodazHnih Single phase Courant alter-
TOK 4acTorH f 1 Nf alternating cur- natif monophasé
. rent of frequ- de frequence f
ency f
26. Muorohasnud P ) Alternating cur- Courant alterna-
gucaoM a3 m M.’ f rent of m phases |tif & m phases
¥ 4acToTH | and frequency et de fréquence f
27, Ilpenoxpanu- ~ ! Fuse Coupe-circuit a
TeNb = fusible
28. 3asemnenne |4‘ Earth Prise de terre




rocr 28989—961

C.9

ITPHJIO)XEHHE 2
Pexonendyenoe

Tabauma 3

ﬂpuuepu HCMONB30BAHHA OCHOBHBIX CHMBOJOB B ycaonﬂux H306paxXeHusx
Aas 6anaHCHPOBOUHBIX CTAHKOB ¢ FOPHIOHTAABHOR OChIO

Cumeon HawumeHosanne cumpona =
W na aarauhckoM Ha ¢ paHL y3CKOM
HaHMeHOBAHHE, - n30bpaskenue A3nKe AILIKE -
1, Jlesasa naoc- Left plane Plan gauche

KOCTb KODPEK-
TUHH

2. Tpasan naoc-
© KOCTb KOppex-
u

Right plane‘

Plan droit

3. Lenrpannuasn
NJIOCKOCTD
KOPDEeKIHH

CI]-
RN

Central plane

Plan central

4, ¥Yron nﬁcﬁa; Angle, left Angle dans le
JIaHCa B NeBof plane plan gauche
IJIOCKOCTH KOp- |
PEKUHH

5. Yroa nucla- . Angle, right Angje dans le-

JaHCa B mpa-
BOR NJIOCKOCTH
KOpPEeKIHU

plane

plan droit .

6. 3naueHune xuc-
Ganauca B je-
BOA NJIOCKOCTH
KODDeKuHH

F
I

Amount, left
plane

Valeur associée
au balourd dans
le plan gauche

7. 3Havenyue xuc-
.6azancs B 1pa-
BOA mJIOCKoCTH
KOppeKuuu

'{jl-“

Amount right
plane

Valeur associée
au balourd dans
le plan drpit -



e IV EUVWE &WGUOFTTVR
_ o Mpodoarxcenue raba. 3
" Cumsoa HanMeHOBaWHE CHMBOAA
HauMeHOBaHHQ H300pax eHHe Ha a,;’;::g Crod Ha ¢g:;1::‘¥3cxon

8. 3nauenHe JHC- - Amount, central Valeur associée
GanaHca B . . plane ay halourd dans
LeHTp aALHOMN o b le plan central
NAOCKOCTH
KOPPexIHY :

9. BeprHran-Had s Vertical compo- Composante verti-
KOMIIOHEeHTa nent of unbalance |cale du balourd
aucbanatca

10. TopH3osTanb- - Horizontal com- Composante hori-
HasA KOMINO- ponent of unba- zontale du ba-
Henra Zucha- lance lourd
Jamca ——— _ |

11, Bepmxanbnas ‘ Vertical Compensation
KOoppexuHs compensation verticale

12. 'opnsoHTans- ' Horizontal Compensation
Hafg Koppek- compernsation horizontale
MA ",

13. PaccTosiHEE OT T oq Distance from Distance du plan
JieBOR IJIOCKO- ..(____>.{ left plane to d’équilibrage
CTE EKOppex- left bearing gauche au palier
QEA jo Jesoft plane gauche :
ONmopH

14. Paccrosninne . b Distance between | Distance
MEeXIY II0C- l‘—ﬂ planes entre plans
HOCTAMHE KOp- -

PexHnHH

15. PaccTosnse oT c Disﬁfncle froin Eigta;;plf du plan
npasoit naoc- "_""—"‘i rig ane to ‘équilibrage
KOCTH KOPPEK- right bearing droft au palier
IHH A0 Npa- plane droit’

ok ONOpH




A2 ’JUUUI‘MC"“D 4 WS vk, W

Cnuson HansvenoBaure cCHMBOJA
HA aHrAHACKOM Ha ¢patnyacroM
Ha'IMEHOBATHE H305 pakenne S3BIKE A3BIKE

16. KoppexkuHs B Compensation Plan gauche
neBofi naoc- left plane d’équilibrage
KOCTH

17. Koppekuua Compensation Plan droit
npasoil niaoc- right plane d’équilibrage

KOCTH

18.

Cxema ropu-
SOHTATSHOTO -
poTopa ¢ pas-
Mepavd

Rotor diagram
with distances
between planes

Schéma du rotor
avec distances
entre plans

e doadas

19,

Cxema ropusos-
TaAbHOTO PO-
TOpa ¢ pas-
MepaMV, sa-
Ranmbidn ot
AeBOR bropHE

Rotor didgram
with distarfies
from daturi

Schéma du rotor
avec distances
de référence




laoannna 2

NpaMepH HCNOALIOBAHUSA OCHOBHLIX CHMBOJIOB B YCAOBHWX H300paxeHHAX
JAaa 6anaHCHPOBOYHBIX CTAHKOB ¢ BEPTHKAALHOA OCLIO

CuMBon HaumenosaHie CHMBOJIA
HA aHTAMACKOM Ha (paHLy3CKOM
HAMMEHOBaHHe H305paxente A3BIKG A3hIK C

. Bepxnsa maoc-

KOCTb KOppeK-
HNHH

Upper plane

Plan supérieur

Huxnsa nnoc-
KOCTb KOppex-
b

Lower plane

Plan inférieur

. ¥Yroa nuc6a-

Angle, upper

Angle dans le

Jlanca B Bepx- plane plan supérieur
Heft nnockoc- - : - S e
TH KOPPEeKUHH

4. Yron xuc6a- Angle, lower - Angle dans le-
JIAaHC2 B HHX-  plane plan inférieur.
HeHA NMIOCKOCTH SR
KOpPeKUHH

5. 3uayenne guc- a Amount, upper Valeur associée
Gananca B sep- plane au balourd dans
XHe#t nyIOCKOCH le plan supérieur
TH KOPPEK-
o -

ul
6. 3nauenne guc- al Amount, lower Valeur associée

Gananca B
HHEXHeR nAdCs
KOCTH KOppeK-
uny '

Ama

plane

au balourd dans
le plan inférieur



CumBOa

HauMeHOBaHHE CHMBONA

HanMCHOBAHHE

I*°  naoBpameHne

Ha aHTAHICKIM SI3bIKe

Ha .4 paRnyackov
23LIKE

7. llepenuan

(3anBad) ropu-
30HTaAbHAaA
KOMIIOHEHTA
Ancbananca

Front-rear com-
ponent of un-
balance

Composante du
balourd a corriger
avant-arriére

PH30ATANbHOH
KOMIIOHEHTH
" pucbananca 8
Jesoft (npa-
BOA) MJOCKOS-
TH KOPPEKIKH

Hsmepenne ro-

Left-right hori-.
zontal component
of unbalance

Composante du
‘balourd a corriger
gauche-droite

9. Koppexuus

aucGananca
nepesHAd—
saaHAsA

Compensation
front-rear
component

| Composante du

balourd correc-
teur avant-arriére

10.

Gananca B
JeBofi (mpa-
poft) naocKocs

TH KOpPPEKIHH

Koppekuua Auc-

Compensation
left-right
component

Corriposante du
balourd correcteur
gauche-droite

11

Cxema BepTH-
KaJabLHOro po-

TOpa C pasme-
paMH, 3anaH-

HHIMH OT HHX-
Hefi onopw

Rotor diagram
from a datum

Schéma du rotor




HHPOPMALLHOHHDBIE JAHHBIE

1. PABPABOTAH H BHECEH Tocynapcreennsim xomuterom CCCP
Mo yNPpaBNeHHI0 KaueCTBOM NPOAYKLHH M CTAaHAAPTAM

PA3PABOTYHKH

b. H. Kosecos, Kaua. TexH. HayK (PYKOBOAUTENb Temu) B. B. y-
‘GUHNHA

2. YTBEP)XJEH U BBENLEH B NEHACTBHE lloc'raﬂonneﬂuem
Focynapcreennoro xomurera CCCP no ynpaBjeHMi0o KayecTBOM
NPORYKUHH H cTaHaapram ot 25.04.91 Ne 583
Hacroawmit cranpapr paspaboraH MeToAOM npPAMOro NpHMeHEHHS
MexayHapoauoro craugapra UCO 3719—82 «Crauxu Oanaticupo-
poutbie. CHMBOJB HAa NMaHedsX ynpaBJeHHA» C AOMOJHHTENbHBIMH
TPe6GOBAHNAMN, OTPAXKAOIWUMH NOTPeGHOCTH HAPOAHOTO XO3AHCT-

Ba
3. Cpoxk nposepku — 1997 r.
4. CChlJIOYHBIE HOPMATUBHO-TEXHHYECKHE JIOKYMEH-

Thl
0603“%;1:?{3“;%}[:: KOTOpbift Houep nyskra
TOCT 12.4.040—78 BBoaHaa wacts
I'OCT 19 884—74 Bsoanas 9actb

PenaxTtop A. JI. Baadumupos
Texuuuecknfl pepaxkrop B. H. Masskosa
Koppektop O. A. Yepreyosa

Cxnano B nalG, 24,090t IMoan. x med. 26.07.91 1,0 yea, n. a. 1,0 yca. kp.~otr. 0,74 yw.-3A. 2.
Tupax 5000 sx3 llena 30 K.

Opaena «3Hak [Toyeras HanarenncTso craBaapros, 123567, Mocxsa, I'CII,
HoposipecneHCKRA nen., 3.
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